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PolyCUT -
AUTOMATISIERTES
ENTFERNEN VON
UMREIFUNGSBANDERN

Prozesssichere Entlastung
im Wareneingang durch roboter-
gestiitztes Band-Handling

Mit PolyCUT automatisiert Polyplan einen bislang manuellen,
ergonomisch ungtinstigen und zeitintensiven Schritt im Waren-
eingang: das Entfernen von Umreifungsbandern an palettierten
KLT-Behaltern oder Paketen.

Die Losung richtet sich an Unternehmen mit hohem Waren-
umschlag - insbesondere in der Automobilindustrie und

in der Logistik — und schafft die Grundlage fur durchgéngig
automatisierte De-/Palettierprozesse.
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Mehr erfahren:

Kontaktieren Sie
uns flr detaillierte
Informationen zur
Optimierung lhrer
Prozesse und zur
Steigerung der
Effizienz.
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Ausgangssituation

Im klassischen Wareneingang werden Paletten per Stapler
vom LKW entladen, in den Wareneingangsbereich gebracht
und dort manuell von ihren Umreifungsbandern befreit.

- Dieser Ablauf bringt mehrere Nachteile mit sich:

- Zuséatzlicher manueller Arbeitsschritt vor dem Depalettieren
- Wiederholtes Ab- und Aufsteigen des Staplerfahrers

- Ergonomische Belastung und potenzielle Sicherheitsrisiken
- Ineffiziente Prozesskette und limitierte Taktzeiten

Mit PolyCUT wird dieser Engpass eliminiert und der Warenein-
gang fur nachfolgende Automatisierungsschritte vorbereitet.
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Die Losung: PolyCUT

PolyCUT ist ein modular aufgebautes System zum voll-
automatischen Erkennen, Schneiden und Entsorgen von
Umreifungsbandern an Paletten.

Das System besteht im Wesentlichen aus zwei Komponenten:
1. Roboterschneidkopf
- Erkennung der Umreifungsbénder an der Palette
- Positionierung an der optimalen Schnittstelle
- Pneumatisches Schneiden der Béander
- Integrierter Niederhalter zum sicheren Klemmen
und Fuhren der Bander
2. Ubergabeeinheit
- Ubernahme der geldsten Umreifungsbander vom Roboter
- Ubergabe an Mulloehélter, Schredder oder Absaugsystem

- Optional mehrere Einheiten zur Taktzeitoptimierung

Die Erkennung der Béander erfolgt Uber einen Laserlichtschnitt-
Sensor (Vision/Lasertriangulation), der die Palette in mehreren
Messfahrten abtastet und so die exakte Lage der Umreifungs-
bander ermittelt. Auf dieser Basis positioniert sich der Schneid-
kopf an der berechneten Schnittstelle und I6st den Schneid- und
Klemmvorgang aus.



polyplan

PEPPERL+FUCHS

PolyCUT

Integration & Systemumgebung

- Als Standalone-Einheit mit eigener SPS
und integrierter Sicherheitstechnik verfugbar

- Alternativ Anbindung an vorhandene Steuerungen
von Férdertechnik, Transportsystemen oder
Warenleitsystemen

- Einfache Integration in bestehende Fordersysteme,
Warenlager und Logistikzentren

- Kurze Inbetriebnahmezeiten durch vorgelagerte
Simulation der Anlage

- Kombinierbar mit bestehender Scantechnologie

PolyCUT ist eine Eigenentwicklung der Polyplan-Abteilung
Entwicklung und Anlagenplanung und fugt sich nahtlos in
bestehende Automatisierungsldsungen ein - beispielsweise
in Kombination mit Depalettieranlagen wie PolyDeStack.

lhre Vorteile auf einen Blick

+ Automatisierter Wareneingang
Entlastung des Personals von monotonen,
manuellen Schneidvorgéngen

+ Ergonomische Verbesserung
Kein wiederholtes Absteigen des Staplerfahrers,
reduzierte korperliche Belastung

+ Hohere Prozesssicherheit
Reproduzierbare Abl&ufe,
weniger Fehler und Beschadigungen
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+ Materialunabhéngig
Verarbeitung aller gangigen Kunststoff-

Umreifungsbander (keine Metallbander)

+ Lage- und farbunabhéngig
Umreifungsbander werden unabhangig
von Farbe, Lage und Verdrehung erkannt

+ Flexible Entsorgung
Kombination mit Mullbehélter, Schredder
oder Absaugung maglich

+ Modular erweiterbar
Optionale Erweiterung um Entdeckelungsmodul,
Modul zur Entfernung des Masterlabels oder direkte
Anbindung an Depalettierstationen (z. B. PolyDeStack)

+ Zukunftssichere Plattform
Vorbereitung flr zuséatzliche Funktionen,
z.B. Montage am Multigreifer

Anwendung

Automatisches Entfernen von
Kunststoff-Umreifungsbéandern an
palettierten Behaltern und Paketen

Branchen
Automobilindustrie, Logistikzentren,
Industrie mit hohem Warenumschlag

Flexibler Systemaufbau
Roboterschneidkopf + Ubergabeeinheit

mit optionalen Ubergabestationen.

Modular und skalierbar: einfach weitere
Roboter und Ubergabestationen hinzuftigen

Band-Erkennung
Laserlichtschnitt-Sensor/Vision-
System (Lasertriangulation)

Bandmaterial
Alle géngigen Kunststoff-Umreifungs-
bénder (keine Metallbander)

Integration

Standalone mit eigener SPS oder
Anbindung an vorhandene Foérder-
und Leitsysteme

Modularitat

Erweiterbar mit Deckelmodul, kombinerbar
mit Depalettierlésungen (z. B. PolyDeStack)
und optionalem Modul zur Entfernung

des Masterlabels
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Mehr erfahren:

Kontaktieren Sie
uns flr detaillierte

Informationen zur
Optimierung lhrer
Prozesse und zur
Steigerung der
Effizienz.



